DC Energy Saving Motor i3

| .Main features - Caractéristiques

o E— Maoteur sur bafterie, & recharger auw minimum 4h avant
la premigre utilisation.

2 Yous disposez d'un délai d'environ 4-6 mois avant de
devoir recharger la maoteur (selon votre utilisation)
2 positions de réglage «limite hauts et «limite bas»s, el
4 positions de reglage intermadiaire si basain.
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déconnecter le chargaur aprés
4h de charge du moteur hithium

ll.Operation
1.Programming- PROGRAMME
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appuyer pendant 1s. le moteur s'actionne appuyer sur «hauts le moteur s'actionne

le programme Se termine
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2.Change direction - Changement de commande directionnelle
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le moteur s'actionne

appuyer sur STOP pendant 5s. le moteur 'actionne appuyer sur «hass la programme se tarming

3.Limit position setting - Réglage de position

A, Un maximum de 6 positions de réglage est possible. || existe 2 limites de positions
maximales appelées aussi position Haut et Bas,les aufres etant des positions intermediaires K —7— Theesdimitpasitior
B. Quand la position est sur Haut (Comme illustré A dreite) toutes les autres positions

peuvent étre programmées en dessous de la position haute. A l'inverse, si la position est The firstlimE posibion U sl peailicn]
sur Bas, alors toules les positions peuvent étre programmées au-dessus.
C. Toules les programmations de position peuvent étre définies avec précision ou o g

effacées individusllement. Elles peuvent aussi &tre toutes supprimees en effagant
intégralement les positions mémorisées.

0. Le moteur s'arréte automatiqguement a |a position suivante en appuyant 1 fois sur les
touches Haut/Bas. Quand la position atteint les limites (haut ou bas), les fonctions Haut
ou Bas se désactivent sur la télécommande, A emdims The thingBmit pootion
E. Fresser 2 fois le bouton Haut/Bas sur la télécommande pour owvrir ou fermer

directement sans passer par les positions intermédiaires
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All the: alher bmil poshe
The secord bmil posrion can b salEdow tha firgl

sans interaction aprés 30s, le process de
programmation est abandannd automatiguenment

/- ol J.l
J % g 4 T
= 1! i ey =t m— 1" ;:
= _"_-" = F

& 'arniere de |a telécommande AT Appuyer sur le bouton «hauts ou «bass selon la position
appuyer 1s sur le bouton de S a programmer, lorsque calle-cl ast atteinte, appuyer de
programmation jusqu'auw «bips nouveau sur le boutan de programmmation 1s

4.First limit position setting - Réglage position limite

le moteur s'actionne,
la position est enreqistrée



- - . . s : o sans interaction aprés 30s, le process de
5.Other limit position setting- Reglage de positions intermédiaires . .\ nuiion est abandonné automatiquament
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actionner e rideau jusqu'a appuyer sur le bouton de e moteur appuyer sur le bouton de la motaur s'actionne,
la posifion souhaitée (haut ou bas) programmation 1s s'aclionne programmation 13 la position est enregistrée
=i sas = sans interaction aprés 303, ke process de
6.Limit pGSItIﬂI‘I fine-tuni ng Réglage fin pragrammation est abandonng automatiguement

i d__ e
K ; b
|\ 1 - _'-lr_-__ ._ e = E '—. m I
il b -
le mateur s achionne,

Lorsque le rideau atteint  appuyer sur le bouton de Ie motaur ajuster la position  appuyer sur le bouton de
la position & régler finemeant programmation 1s s'actionne par brefs appuls programmation 15 la position est enregistrée

7.Delete the limit position - Supprimer les positions enregistrées
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Laisser le rideau atteindre appuyer sur l2 bouton de e motaur Aprés Ts le moteur s'actionne,
la position & supprimer programmation pendant 7s 5'actionne la posifion est supprimés

8.Dot move and continuous move convertion Mode saccadé ou mode continu
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Le moteur s'actionne

le moteur
&'gclionne appuyer de nouveau sur le bouton STOP le mode est changé

appuyer sur le bouton
STOP pendant 55

9. Add the new transmitter Ajouter une nouvelle télécommande

. b8 Y

e 2 ' oty Ei- j e = . L= N !

- W o y
Appuyer sur STOP sur |a IE.' moteur Appuyer sur xhauts de la |EI mioteur
s actionne nouvelle télécommands s'actionne

telecommande initiale pendant Ss
10.Delete single channel memory  Supprimer un seul canal
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appuyer sur la bouton de le moteur s'actionne

appuyer sur le bouton le moteur
STOP pendant 5s s'actionne programmation 1s le canal est supprime

11.Delete all the memories Effacer toutes les programmations (les réglages d'usine sont restaurés)
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le moteur s'actionne de nouveau

Appuyer sur [& bouton de & moteur
programmation pendant 7s s'actionne les programmes sont effaces
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apg;:l'lﬂelgsulnlda bl:l.g-ﬂn le mf.:lteur appuyer sur le bouton de le mottaur le moteur s'actionne de nouveau
s ol _  Sactionne programmation 7s (<10s) 'actionne les pragrammes sont effacés
V. Trouble Shooting
Iltems
: h & - La pile de la tHecommande ast déchanges A, - Changes 1 pike,
1 e mmiwgn?dﬁﬁurgflﬂ.mmml B - Baiterie décharpde B - Recharger |a hatieria
E 2 - Irestallation ncomacts - Wirtler 65 conragions

A - Una fois redraid|, le motaur refoncticnnera
B - Clesl narmal, suppeimas la posilion néglés si alk
ne convient plus

: ' A- L mateur 5'ast mis an séourié surchausia,
2 Le mateur s'amede sublismer B - Lis riicbeur &'eal ik gur e poslion regibe
en fancticnnement



